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• INTRODUCCIÓN 
• Se presenta un método para variar la velocidad de un motor de corriente 

alterna: 
 Consiste en cortar la señal senoidal de alimentación a intervalos periódicos. 
 Reduciendo el la cantidad de energía que se suministra al motor. 

 
 



• PROBLEMA: 
• El ahorro de energía 

eléctrica juega un rol muy 
importante en cualquier 
empresa, en ocasiones 
existen motores eléctricos 
que no cuentan con un 
control de velocidad por lo 
que siempre están 
trabajando a la máxima 
potencia.  
 



FACTORES A ANALIZAR: 

– Ahorro de energía  

– Mejoras en el proceso  

– Menor mantenimiento  



• MÉTODO: 

• Para lograr el control de 
velocidad del motor 
eléctrico se propone 
utilizar el circuito RC 
modificando la 
compuerta de disparo 
de un triac.  
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• MODELO MATEMATICO DEL SISTEMA: 
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• RESULTADOS:  



• ANÁLISIS DE ESTABILIDAD 

 

 



• Ubicación de los polos en el plano complejo 

 

 



•  Características de disparo para R4 



• Angulo de disparo a 10,20 y 30 grados 
eléctricos 

  



 

  



• POSIBLES APLICACIONES: 

 Relevadores de estado sólido 

 Contactores de arranque progresivo 

 Variadores por amplitud. 

 Control automático (cualquier autómata) 

 



CONCLUSIONES: 

En este trabajo se propone una metodología 
para variar la velocidad de un motor de 
corriente alterna de una forma práctica, 
confiable y económica. 

 



•  En trabajos futuros se pretende obtener el 
valor instantáneo del gasto energético usando 
integral numérica, la cual se generará por la 
apertura y cierre del triac  y conocer a detalle 
el consumo y ahorro relativo en porcentaje de 
energía del sistema de estudio 



•   
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